€Endustriyel Balans
Makineleri

20RMAE
I CIRRLY, AJ:
__ L/ AIN J'-"‘
BALANCING
TECHNOLOGIES




M50Q Endiistriyel Yatay Balans Since 1972

M500-4A-Std M500-2A-Std

En Biyiik Parca Gapi 820 mm

En Kiigiik Parca Gapi 70 mm (1000 D/d)

En Biyik Parca Agirligi 250 kg (Max. adirlik yari capta)
En Kiiglik Parca Agirhig 0,5 kg (1000 D/d ve izeri)

. 3000 mm Ana kizak
En Uzun Parca Baglama Boyu ; . .
llave kizak ile cok daha uzun parca baglama imkani.
Motor Hizi 250 - 3000 D/d (Hiz kontrol Unitesi ile ayarlanabilir.)
Motor Giicii 4 kW

Calisma Platformu Zemin kat, saglam ve diizgiin yiizey beton




M50Q0 Endiistriyel Yatay Balans

High Technology

M500-2A-Pw

En Biiylik Parca Capi

En Kiiglik Parca Capi
En Biyiik Parca Agirligi
En Kiigiik Parca Agirlig

En Uzun Parca Baglama Boyu

Motor Hizi
Motor Giicii

Calisma Platformu

1000 mm

90 mm (1200 D/d ve lizeri)
400 kg (Max. agirlik yar ¢apta)
0,5 kg (1200 D/d ve Uzeri)

3000 mm Ana kizak
ilave kizak ile cok daha uzun parca baglama imkani.

250 - 1800 D/d (Hiz kontrol linitesi ile ayarlanabilir)
7.5 kW

Zemin kat, saglam ve diizgin yiizey beton




En Biyiik Parca Capi
En Kiigiik Parca Capi
En Bilylik Parca Agirligi
En Kiiciik Parca Agirligi

En Uzun Parca Baglama Boyu

Motor Hizi
Motor Giicii

Calisma Platformu

En Biiyiik Parca Gapi
En Kiigiik Parca Capi
En Biiylik Parca Agirhigr
En Kiglik Parca Agirligi

En Uzun Parca Baglama Boyu

Motor Hizi
Motor Giicii

Calisma Platformu
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1300 mm

150 mm (Min 1000 D/d)
1500 kg (Max agirlk yari capta)
5 kg (1000 D/d ve uzeri)

3000 mm Ana kizak
ilave kizak ile cok daha uzun parga baglama imkani.

250-1800 D/d (Hiz kontrol nitesi ile ayarlanabilir.)
22 kW

Zemin kat, saglam ve diizgiin yiizey beton

1300 mm

150 mm (Min 1000 D/d)

1000 kg (Max adgirlik yari capta)
5 kg (1000 D/d ve Uzeri)

3000 mm Ana kizak
ilave kizak ile cok daha uzun parca baglama imkani.

250-1800 D/d (Hiz kontrol Ginitesi ile ayarlanabilir.)
15 kW

Zemin kat, saglam ve diizgiin ylizey beton
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En Biiyiik Parca Capi
En Kiigiik Parca Gapi
En Biyiik Parca Agirligi
En Kiigiik Parca Agirhig

En Uzun Parca Baglama Boyu

Motor Hizi
Motor Giicii

Calisma Platformu

En Biiyiik Parca Capi
En Kiiciik Parca Capi
En Biiyiik Parca Agirhdi
En Kiiciik Parca Agirhdgi

En Uzun Parca Baglama Boyu

Motor Hizi
Motor Giicii

Calisma Platformu
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1500 mm (iki kizak arasinda daha biiyiik ¢ap)
180 mm (Min 1200 D/d)

3500 kg (Max agirlik yar capta)

20 kg (1200 D/d ve lizeri)

3000 mm Ana kizak
ilave kizak ile cok daha uzun parga baglama imkani.

180-1500 D/d (Hiz kontrol {initesi ile ayarlanabilir.)
37 kW

Zemin kat, saglam ve diizgiin ylizey beton
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1500 mm
250 mm (Min 1200 D/d)

5000 kg (Max agirlik yar ¢apta)
30 kg (1200 D/d ve lizeri)

3000 mm Ana kizak
ilave kizak ile cok daha uzun parca baglama imkani.

250-1080 D/d (Hiz kontrol Unitesi ile ayarlanabilir.)
55 kW

Zemin kat, saglam ve diizgiin ylizey beton



M20T-2A Endiistriyel Yatay Balans Since 1972

En Biiyiik Parca Capi 2.500 mm

En Kiiciik Parca Capi 350 mm (1200 D/d ve lizeri)
En Biyiik Parca Agirligi 20.000 kg
En Kiiciik Parca Agirligi 50 kg (Her ayak icin)

4000 mm Ana kizak
En Uzun Parca Baglama Boyu . . . .
llave kizak ile ¢cok daha uzun parca baglama imkani.
Motor Hizi 180-1500 D/d (Hiz kontrol lnitesi ile ayarlanabilir.)
Motor Giicii 55 kW (Sanzimanli)

Calisma Platformu Fabrikamizdan konumlandirma plani verilir.

M250-2A Endustriyel Yatay Balans
BELT

En Biyiik Parca Gapi 500 mm
En Kiigiik Parca Capi 100 mm
En Biyiik Par¢a Agirhgi 250 kg
En Kiiglik Parca Agirhig 2 kg

En Uzun Parca Baglama Boyu 2000 mm Ana kizak (ilave kizak opsiyoneldir.)
Motor Hizi 220 - 3000 D/d
Motor Giicii 75 kW

Calisma Platformu Zemin kat, saglam ve diizqgiin yiizey beton




Endustriyel Yatay Balans High Technology

En Bilyiik Parca Gapi 600 mm
En Kiiglik Parca Capi 200 mm
En Biiyiik Parca Adirligi 1000 kg
En Kiigiik Parca Agirhigi 35kg

En Uzun Parca Baglama Boyu 3000 mm Ana kizak (ilave kizak opsiyoneldir.)

Motor Hizi 220 - 1800 D/d
Motor Giicii 11kW il
Calisma Platformu Zemin kat, saglam ve diizqgiin yiizey beton - I
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: Endistriyel Mini
M5 ZA Yatay Balans

En Biiyiik Parca Gapi 200 mm
En Kiiciik Parca Capi 30 mm
En Biiyiik Parca Agirhig 5 kg
En Kiiciik Parca Agirligi 100 gr
En Uzun Parca Baglama Boyu 500 mm
‘ M3-24 Déniis Hizi 3000 - 7000 D/d
,Lq _ A L Calisma Platformu Zemin kat, saglam ve diizglin yiizey beton
e [- D o Ayrica radar, sonar, helikopter silecek motorlari vs.

Turbo, endlvi, mini fan ve rotor gibi pargalarin balansini yapar.
Balansi yapilacak parganin agirligi ve ¢apina gore gesitli olarak Uretimdedir.




Fan Pervane Blower Balans Makinesi Since 1972
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M - VBE

Dynamie

14-19-24-28-38-42-48-55 mm
caplar icin hazir baglama
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M-VBF Dynamic

En Biiyiik Parca Gapi 1300 mm (Max. ¢ap yari agirlikta)
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En Kiiciik Parca Gapi 180 mm (1.200 D/d ve Uzeri)
En Biiyiik Parca Agirhgi 125 kg (Max. agirlik yar ¢apta)
En Kiiciik Parca Agirhd: 0,5 kg (1.200 D/d ve zeri)

Calisma Platformu Zemin kat, saglam ve diizqiin yiizey beton




En Biiyiik Parca Gapi

En Kiiciik Parca Gapi
En Bilyiik Parga Agirhgi
En Kiiciik Parca Agirhgi
Motor Hizi

Motor Giicii

Galisma Platformu

2000 mm (Max. ¢ap yari agirlikta)
350 mm (1200 D/d ve (izeri)
125 kg (Max. agirlik yar ¢apta)
4 kg (1200 D/d ve Uzeri)
300 -1800 D/d (Hiz kontrol Gnitesi ile ayarlanabilir)
75 kW

Zemin kat, saglam ve diizgiin yiizey beton



MI00-IA-V Endiistriyel Yatay Balans Since 1972
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En Biiyiik Parca Gapi 1400 mm (Max. ¢ap yari agirlikta)
En Kiiciik Parca Gapi 120 mm (1200 D/d ve Uzeri)
En Bilyiik Parca Agirhg: 100 kg (Max. agurlik yari ¢apta)
En Kiigiik Parga Agirhigi 0,5 kg (1200 D/d ve iizeri)
Motor Hizi 250 1800 D/d (Hiz kontrol tinitesi ile ayarlanabilir)
Motor Giicii 75 kW

Galisma Platformu Zemin kat, saglam ve diizqiin yiizey beton




FAN’IN KENDI

En Biiyiik Parca Gapi

En Kiiciik Parca Gapi
En Biiyiik Parca Agirhd:
En Kiiciik Parca Agirhd:

Calisma Platformu

MOTORU ILE

600 mm
160 mm (1.200 D/d ve iizeri)
70 kg
2 kg (1.200 D/d ve lizeri)

Zemin kat, saglam ve diizqin yiizey beton



12

Sistem Ozellikleri
* Sistem istenildiginde Turkce ya da ingilizce olarak kullaniabilir.

¢ Balans ayarini arttirma ya da eksiltme ydntemi ile yapar. Kullanici balans islemine
baslarken secebilir.

¢ Eksiltme yontemi ile balans ayarinda, agirik miktariyla birlikte delinmesi gereken
derinligi de mm cinsinden gosterir. Bunun icin kullanilacak matkap ¢api ve parcanin
doékum cinsi kullanici tarafindan programdan secilir.

e Sistem, balanslanacak parcanin baglandigi ara baglanti adaptérinin balansi
bozuk olsa bile bu bozuklugu kompanze eder ve salt parcanin balans degerini
gosterir.

e Baglanti adaptorin balansi bozuk durumda bile olsa, islenecek pargcanin ham
halde olan giris balans degerleri ile tamamlanmis ¢ikis balans degerleri tespit ediilir.
(automatic compensation)

e Balans degerleri ekranda grafik olarak veya yazicili sistem secenegi ile
istenildiginde rapor olarak alinabilir.

¢ Balans degerleri ekranda yaklasik bir birim olarak degil, tam gram cinsinden
gdzlenir. Bu, balans islemini olduk¢a kolaylastirir, kaliteli ve kesin sonugclara ulagiiir.

¢ Balans degerleri istendiginde gr/mm cinsinden kuvvet olarak da gozlenehbilir.
e Kullanici parcanin hangi devirde déntyor oldugunu strekli olarak ekrandan izler.

* Balansi yapilacak parcanin istenilen ¢ap ya da uygun olan herhangi bir yerinden
balans alabilme olanagi saglar. Parca silindirik olup kenarlarindan degil ortasina
yakin yerlerinden veya parga konik olabilir; bu durumda her iki ucu farkll caplardadir,
bu durum dahi dlcu, ¢cap vs girmek gerekmez, makine okumay otomatik olarak

yapar.

¢ Sistem kullaniclya konusma ikazi ile yardimci olur. Kullanici istediginde konusmayi
kapatabilir.

e Sistem motor hareketi okuma ve sens6r baglantilarini kendisi kontrol eder, bir
kopukluk vs. durumunda kullaniciy ikaz eder.

¢ Yazicidan alinan grafik raporda parcadaki balans yeri ve miktari tam gram olarak
bir grafik halinde verilir. Bu grafik raporda balanslanacak parcanin balansa giris ve
clkis degerleri gozlenir.

¢ Hava direnci olan parcalar icin makinenin parca baglama capi ve agirligr gecerli
degildir. Bu tip pargalar igin makineler ayrica tasarlanip, Uretilir.



Sistem Ozellikleri

* 400 d/dk. - 10.000 d/dk. arasinda dénen parcalarin balanslarinin ¢alistiklar yerden séktlmeden kisa stirede
ve hassas olarak yapilimasini saglar.

¢ Balans ayarini arttirma ya da eksiltme yéntemi ile yapar. Programda kullanicinin seg¢imine bagldir.

¢ Eksiltme ydntemiyle balans ayarinda, agirik miktariyla birlikte delinecek derinligi de mm cinsinden gdsterir.
Bunun icin kullanilan matkap ¢api ve parcanin dékim cinsi kullanici tarafindan segilir.

e Balans degerleri ekranda tam gram cinsinden gdzlenir. Eklenecek balans miktar daha dnceden tartiimis
parcalarla yapilabilir, bu balans ayarini oldukca kolaylastirir.

e Kullanici parcanin devrini ekranda gozler.

* Program istenildiginde ingilizce ya da Tiirkge olarak kullanilabilir.
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DS-50-M Endiistriyel Dikey Balans

Snce 1972

En Bilyiik Parca Gapi
En Kiiciik Parca Gapi
En Bilyiik Parca Agirhgi
En Kiiciik Parca Agirhg:
Motor Hizi

Motor Giicii

Galisma Platformu

500 mm

100 mm (1200 D/d ve Uzeri)

50 kg

0,5 kg (1200 D/d ve uzeri)

500 -1800 D/d (Hiz kontrol lnitesi ile ayarlanabilir)
4 kW

Zemin kat, sadlam ve diizqiin ylizey beton




DD-60-M Endiistriyel Dinamik Dikey Balans Hioh Technology

Spec
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Balancing Technologies

DD-60-M-Spee o

DD-60-M-Special

En Biiyiik Parca Gapi 500 mm
En Kiiciik Parca Gapi 100 mm (1200 D/d ve iizeri)
En Biiyiik Parca Agirhgi 50 kg

En Kiigiik Par¢a Agirhgi 0.5 kg (1200 D/d ve tzeri)

Motor Hizi 500 -3600 D/d (Hiz kontrol Ginitesi ile ayarlanabilir)
Motor Giicii 4 KW
Galisma Platformu Zemin kat, saglam ve diizqiin yiizey beton ZeRMAR

Cok yiiksek hassasiyete sahiptir.
(50 kg parcada 0,25 gr hassasiyet)

ir=ndi- b Spex
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En Biiyiik Parca Gapi

En Kiiciik Parca Gapi
En Biiyiik Parca Agirhg:
En Kiiciik Parca Agirhg:
Motor Hizi

Motor Giicii

Calisma Platformu

600 mm

140 mm (1200 D/d ve lizeri)

60 kg

0.5 kg (1200 D/d ve iizeri)

500 -1800 D/d (Hiz kontrol Unitesi ile ayarlanabilir)
4 kW

Zemin kat, saglam ve diizgiin yiizey beton

Pnématik 6zel parca tutma sistemi
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En Biiyiik Parca Gapi
En Kiiciik Parca Gapi
En Biiyiik Parca Agirhg
En Kiigiik Parca Agirhgi
Motor Hizi

Motor Giicii

Galisma Platformu

900 mm

180 mm (1200 D/d ve lizeri)

130 kg

1,5 kg (1200 D/d ve tizeri)

500 - 1800 D/d (Hiz kontrol Gnitesi ile ayarlanabilir)
55 kW

Zemin kat, saglam ve diizqiin yiizey beton

En Biiyiik Parca Gapi
En Kiiciik Parca Gapi
En Bilyiik Parca Agirhg:
En Kiiciik Parca Agirhg:
Motor Hizi

Motor Giicii

Galisma Platformu

400 mm

100 mm (1200 D/d ve Uzeri)

20 kg

0,5 kg (1200 D/d ve lizeri)

500 - 3000 D/d (Hiz kontrol Unitesi ile ayarlanabilir)
2,2 kW

Zemin kat, saglam ve diizgiin yiizey beton







BALANCING
TECHNOLOGIES

ZORMAK Balans Teknolojileri, 1972 yilinda Huseyin ZOR
tarafindan kuruldu. imalatina ilk olarak Seyyar Tekerlek
Balans Makineleri ile 1973 yilinda bagsladi. Ardindan Optik
Sistem Rot Ayar Makineleri Uretildi.

1979 yill Vilk Uretimler” geleneginin basladigi yil olup
Zormak, Turkiye’nin ilk Sabit Tekerlek Balans Makinesini
Uretmigtir. Yine Turkiye’de ilk Uretim olan EndUstriyel Yatay
ve Dikey Balans Makineleri 1980 yilinda firma tarafindan
Uretilmistir. iIk Yatay Eksenli Endiistriyel Balans Makinesi
buglnklt “Anadolu Isuzu” olan “Anadolu Skoda™’ya yapildi.
O yildan bugune udretiimeye devam eden Endustriyel
Balans Makineleri, makine endUstrisinin her alaninda
kullanilmaktadir. Deri makinelerinden, tarim makinelerine,
roketlerden, dalgic pompalarina kadar dairesel hareket
iceren tUm endustrilerde kullaniliyor.

Yine ilkler devam ediyor.

e “Dijital Elektronik” teknolojisi 1985 yilinda Uretime adapte
edildi. Bu yillarda diinyada gelismeye baslayan bilgisayar
teknolojisi de yakindan takip edildi. Yine Zormak tarafindan
1989 vilinda Turkiye’'de ilk olarak tim drunler, bilgisayar
teknolojisi ile piyasaya sunuldu.

¢ 1989 yilinda Turkiye'nin ilk Bilgisayarll Rot Ayar Makinesi,

¢ 1992 yilinda Turkiye'nin ilk Bilgisayarll Dinamik Seyyar
Balans Makinesi,

® 1993 yilinda Turkiye'nin ilk Dinamik Mobil Balans
Makinesi ile dinyadaki ilk Uretimi gergeklestirildi. Bu
makine daha da gelistirilerek kiicUk bir el gantasi
boyutlarina indirilerek dinyadaki ilk ganta balans makinesi
yapild.

10’dan fazla patent, yogun AR-GE calismalari ve dinyada
kullanilan en son teknoloji ile galisan makineler Ureten
Zormak Balans Teknolojileri, izmir Atatiirk Organize Sanayi
Bdlgesi'nde kendi fabrikasinda arastirma ve gelistirme
calismalarina biyUk bir hizla devam etmektedir.
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Fabrika: Atattirk Organize Sanayi Bolgesi
10025 Sokak No: 6 35620
Qigli /1ZMIR

Telefon: +90 232 363 63 04 Pbx

Web : www.zormak.com.tr
www.zormak.com

Genel Midurlik: management@zormak.com.tr
Yurtigi Satis  : marketing@zormak.com.tr
Teknik Hizmet : service@zormak.com.ir ]A_S_;A_N_Z: E ) E
Muhasebe  :accounts@zormak.com.tr C__ ozl :t.'ﬁ
Zormak Balansrot Ltd. Sti. makinelerinin dzelliklerini A N mrtsistem B
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onceden haber vermeksizin degistirme hakkini sakli tutar. S .
1S0 9001:2008 Qualy Management System ™



